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Nazev software v originale

Generator map pro vypoctovy model motoru

Nazev software Cesky (anglicky)

The Map Generator for Computational Model Engine
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Obrazek 1 Zobrazeni panelu softwaru se zobrazenou 3D matici krouticiho momentu
motoru

Autor

Ing. Pavel Kucera
Id. ¢islo (Apollo)
27304

Datum piedani

10. 12. 2013

Interni oznaceni
Map Generator
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Popis v originale

Tento software slouzi pro generovani vstupnich hodnot pozadovanych vypoctovym
modelem, ktery je uzivan pro simulace a vyvoj mechatronickych systémt. Software
predev§im generuje 3D matice krouticich momentd ptisobicich na klikovy hridel 8
valcového motoru. Software také generuje otackovou charakteristiku motoru a vlastni
frekvence torzniho modeld.

Klicova slova v originale

Generator, 3D matice, kroutici moment, vlastni frekvence, otackova charakteristika
motoru

Popis anglicky

This software is used to generate input values for a computational model, which is
used for a simulation and a development of mechatronic systems. Primarily, the
software generates a 3D matrix of torques acting on a crankshaft of an eight-cylinder
engine. The software also generates an engine speed characteristic and a natural
frequency of a torsional model.

Klic¢ova slova anglicky
Generator, 3D Matrix, Torque, Natural Frequency, Engine Speed Characteristic

Parametry technické

Vyuzitim tohoto softwaru lze ziskat vstupy pozZadované vypoctovym modelem
motoru, ktery je simulovan na hardwaru pro simulace v redlném case. Jednotlivé
vstupy jsou nacteny ze souboru vytvoreného v programu Excel, nebo zadany primo
vpolich vytvoreného programu. Dle volby uzivatele jsou ze vstupnich hodnot
vypocéteny vystupni matice krouticlho momentu, vlastni frekvence a otackova
charakteristika motoru. Tyto hodnoty lze uloZit do soubori, které pozaduje vypoctovy
model motoru. Software neni licencovan a je umistén v kancelaii D5/434, Ustav
automobilniho a dopravniho inZenyrstvi, Technicka 2896/2, 616 69 Brno.

Parametry ekonomické

Vyuzitim softwaru lze snadno a rychle generovat matice krouticich momentu pro
vypoc¢tovy model motoru, to umozni dosdhnout vyraznych céasovych tspor pri
zménach vstupnich parametrii. Software lze pouzivat jen k nekomerc¢nim tceltim.
UZivatel vSak neni opravnén software ¢i jeho soucasti jakkoli ménit. Pro komercni
vyuziti je tfeba se obratit na autora:

Ing. Pavel Kucera

Vyuziti mimo autorsky kolektiv
Ne

Predano za projekt
Specificky vyzkum FSI-J-13-2008

Kontaktni osoba

Ing. Pavel Kucera
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Telefon
+420 54114 2252

Mistnost
D5/434

z

Prohlaseni

Prohlasuji, ze popsany vysledek napliiuje definici uvedenou v Metodice hodnoceni
vysledku vyzkumu, experimentalniho vyvoje a inovaci pro rok 2010, a Ze jsem si
védom dtsledku plynoucich z poruseni § 14 zdkona ¢. 130/2002 Sb. (ve znéni
platném od 1. cervence 2009). Prohlasuji rovnéz, zZe na pozadani predlozim
technickou dokumentaci vysledku.

Ing. Pavel Kucera

/7
Priloha
V priloze je prezentovan software a vypoctovy model motoru, kterému jsou
generovany vstupy prezentovanym softwarem.
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Obrazek 2 Otackova charakteristika motoru
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Obrazek 3 Vypocet vlastnich frekvenci torzniho modelu motoru

Obrazek 4 Vypoc¢tovy model motoru (neni soucasti software)



