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Nazev funkéniho vzorku v originale
Laboratorni mostovy jerab

Nazev funkéniho vzorku anglicky

The Laboratory Overhead Crane

Obrazek 1: Fotografie funkéniho vzorku — Laboratorni mostovy jefab (4DOHC)
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Interni oznaceni
Laboratorni mostovy jetab — 4D overhead crane

Popis v originale

Zatizeni — Laboratorni mostovy jefab (4D overhead crane) slouzi k simulaci dynamickych
déji, které jsou nedilnou soucasti provozu jetdbii a jiné zdvihaci techniky. Uvedené
laboratorni zatizeni vérné simuluje mostovy jetab. Pojezd mostu, ko¢ky a zdvih biemene je
feSen pomoci krokovych motort, které jsou fizeny fidici jednotkou. Ridici jednotka je
propojena s pocitacem, na kterém je mozné upravovat parametry pojezdu (rychlost, zrychleni,
rampa, déleni kroku,...). Vnitini pamét’ fidicich jednotek umoznuje ulozit program, ktery je
nasledné mozné vyvolat a opakovat tak méfeni se stejnymi parametry. Tento zplsob
opakovani experimentu umoziiuje sbér dostate¢ného mnozstvi dat pro statistické vyhodnoceni
méteni. Pohyby koncového kyvadla jsou snimany kapacitnimi snimaci zrychleni.

Kli¢ova slova v originale
Jetéab, krokové motory, kyvadlo, snima¢ zrychleni

Popis anglicky

The equipment - Laboratory overhead crane (4Doverhead crane) is used to simulate dynamic
processes, which are an integral included operation of cranes and other lifting equipment. The
laboratory equipment faithfully simulates overhead crane. Movement of the bridge, cats and
stroke burden is designed using stepper motors that are controlled by the control unit. The
control unit is connected to the computer on which you can edit the parameters of travel
(speed, acceleration ramp, dividing step,...). Internal memory of control units allows you to
save a program that can be subsequently recalled and repeated measurements with the same
parameters. This kind of repetition of the experiment allows collection of sufficient data for
statistical evaluation of measurement. End pendulum movements are sensed by capacitive
acceleration sensors.

Klic¢ova slova anglicky
Crane, stepper motors, pendulum, acceleration sensor

Parametry technické

Zakladni ram je tvofen ocelovymi profily JAKL o rozmérech 2 x 2 x 3 m. Nosny ram mostu a
koc¢ky a ostatni prvky jsou vyrobeny z hlinikovych profilii. Pohony jsou feSeny krokovymi
motory, které jsou fizeny pomoci fidicich jednotek. Pracovisté je vybaveno zdkladni sadou
zavazi o hmotnosti 4, 5 a 6 kg. Soucasti laboratorniho zafizeni jsou bezpe¢nostni prvky —
mechanické a induktivni koncové snimace, centralni STOP. Zatizeni je mozné uzamknout
proti neopravnéné manipulaci.
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Pracovist¢ umoznuje simulovat dynamické dé&je jefabnické techniky v laboratornich
podminkach a tim snizuje ndklady na vyvoj zafizeni pro potlaceni kyvani biemene a
souvisejicich zatizeni.

Parametry ekonomické

Vyuziti mimo autorsky kolektiv

Laboratorni pracovisté bude také vyuzivano kfeSeni projektli ve spolupraci s externimi
firmami.

Predano za projekty

FSI-J-12-13 — Modelovani silovych G¢inkli na manipulacni zafizeni s cilem optimalizace
provoznich vlastnosti a snizeni provoznich a vyrobnich nakladt

FRVS 3152/2011 — Vyuziti modernich tiiosych snima¢ti a automatického fizeni ve vyuce
pfedmétu Aplikovana mechanika

Kontaktni osoba
Ing. Miroslav Skopéan, CSc.

Telefon
+420541142427

Mistnost
A1/1123

Prohlaseni

Prohlasuji, Ze popsany vysledek napliiuje definici uvedenou v Metodice hodnoceni vysledku
vyzkumu, experimentalniho vyvoje a inovaci pro rok 2011, a ze jsem si védom dusledku
plynoucich z porusSeni § 14 zakona ¢. 130/2002 Sb. (ve znéni platném od 1. ervence 2009).
Prohlasuji rovnéz, ze na pozadani predlozim technickou dokumentaci vysledku.

Doc. Ing. Miroslav Skopéan, CSc
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Priloha

4D overhead crane

Obrazek 2: Logo

pohyb mostu
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Obrazek 3: Popis méficiho schématu (popis os pohybt a méfeni)
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Obrazek 4: Detail mostu a kocky

Obrazek 5: Ovladaci pult s rozvadééem



